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1 ЗАГАЛЬНІ ПИТАННЯ ЩОДО САМОСТІЙНОГО ЗАСВОЄННЯ  

НАВЧАЛЬНОГО МАТЕРІАЛУ ДИСЦИПЛІНИ 

 

1.1 Мета й організація самостійної роботи студентів 

 

Метою викладання навчальної дисципліни «Діагностування 

електрообладнання транспортних засобів» є формування у студентів системи 

знань, вмінь та практичних навичок з використання діагностичних пристроїв 

для пошуку несправностей електрообладнання транспортних засобів та їх 

проектування. 

Усі практичні й розрахункова роботи виконуються за допомогою 

програми SinSys, безкоштовну навчальну версію якої можна отримати на 

кафедрі. 

Теоретична частина дисципліни викладена в конспекті лекцій [1], 

методичних вказівках до розрахунково-графічної і практичних робіт [2]. 

Звіти з практичних та розрахункової робіт виконують в електронному 

вигляді та відправляються на перевірку на дистанційний курс: 

*ДІАГНОСТИКА ЕЛЕКТРООБЛАДНАННЯ ТЗ 

(https://dl.kname.edu.ua/course/view.php?id=214). 

 

 

1.2 Перелік тем і запитань для самостійного контролю 

 

Згідно з навчальною програмою дисципліни «Діагностування 

електрообладнання транспортних засобів» передбачено розгляд тем, стислий 

зміст яких наведено нижче. 

 

Змістовий модуль 1 Характеристика електрообладнання транспортних засобів, 

його діагностичні параметри, вибір і вимір 

 

Розглядаються компоненти електрообладнання транспортних засобів та їх 

діагностика.  

 

Змістовий модуль 2 Пристрої діагностування транспортних засобів 

 

Розглядаються питання вибору параметрів діагностування, класифікація 

їх, пошук несправностей дискретних та цифрових схем обладнання. 

  

https://dl.kname.edu.ua/course/view.php?id=214
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Змістовий модуль 3 Проєктування технічних засобів для діагностики 

 

Розглядаються питання щодо розробки алгоритмів діагностування, 

моделювання бінарних систем діагностики, кодування, технічний дизайн та 

економічний аналіз запроектованих рішень. 

З метою оцінки якості засвоєння студентами навчального матеріалу під 

час самостійної роботи нижче запропоновано перелік контрольних тем із цієї 

дисципліни відповідно до зазначених вище змістових модулів: 

1. Характеристика компонентів електрообладнання. 

2. Характеристика електроприводів спеціального устаткування. 

транспортних засобів. 

3. Схеми контролю, керування і сигналізації електрообладнання. 

4. Принципові електричні схеми електроустаткування. 

5. Пошук несправностей в електромеханічному устаткуванні. 

6. Ручний спосіб пошуку несправностей в електричних схемах. 

7. Класифікація діагностичних параметрів. 

8. Вибір вимірюваних величин і засобу їх контролю. 

9. Аналогові величини і пристрої для їх виміру. 

10. Пошук несправностей в аналогових пристроях електроустаткування. 

11. Дискретні пристрої електроустаткування. 

12. Параметричні властивості дискретних схем автоматики. 

13. Пошук несправностей і діагностика параметрів дискретних схем. 

14. Електромеханічні датчики-перетворювачі. 

15. Гідравлічні і пневматичні перетворювачі . 

16. Акустичні датчики. 

17. Гальваномагнітні перетворювачі Холу і Гауса. 

18. Перетворювачі на основі ефекту Баркгаузена. 

19. Вихрові, індуктивні перетворювачі . 

20. Магнітопружні перетворювачі. 

21. Індукційні перетворювачі (віброзаходи). 

22. Електрохімічні перетворювачі. 

23. Перетворювачі на основі напівпровідникових елементів. 

24. Перетворювачі електричних величин. 

25. Комплекти перетворювачів технологічних величин. 

26. Суматори. 

27. Диференціатори. 

28. Помножувачі. 

29. Логарифмічні підсилювачі. 

30. Спеціальні обчислювальні схеми. 
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31. Захист аналогових обчислювальних пристроїв від перешкод. 

32. Система логічних елементів. 

33. Цифрові схеми і їх діагностика. 

34. Склад комбінованого електроустаткування. 

35. Графічне представлення алгоритмів діагностування. 

36. Вибір етапів діагностування електроустаткування. 

37. Складання блок-схеми алгоритму діагностування. 

38. Моделювання дискретних електричних пристроїв. 

39. Моделювання аналогових пристроїв. 

40. Мехатронні системи на транспорті. 

41. Підготовка алгоритму пошуку несправностей і діагностики. 

42. Бінарні системи діагностики. 

43. Кодування несправностей. 

44. Реалізація сходової логіки діагностики. 

45. Діагностика гібридних електричних схем. 

46. Розрахунок і вибір компонентів для діагностичних пристроїв. 

47. Технічний дизайн діагностичних пристроїв. 

48. Визначення економічної ефективності пристрою. 

49. Облік тенденцій розвитку техніки із засобами самодіагностики. 

 

Практичні завдання 

 

1. Запропонувати блок-схему діагностики генератора транспортного 

засобу. 

2. Запропонувати блок-схему діагностики електропривода гідронасоса. 

3. Запропонувати блок-схему діагностики схеми стабілізації термічного 

режиму випрямляча. 

4. Отримати діагностичні параметри на основі аналізу часової 

характеристики електрообладнання: 
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5. Отримати діагностичні параметри на основі аналізу часової 

характеристики електрообладнання: 

 

 
 

6. Отримати діагностичні параметри на основі аналізу часової 

характеристики електрообладнання Y=f(t): 

 

 
 

7. Тримати діагностичні параметри на основі аналізу часової 

характеристики електрообладнання: 

 

 
 

8. Отримати діагностичні параметри на основі аналізу часової 

характеристики електрообладнання: 

 

 
 

 

 

Зависимость Y=f(t)

0

0,5

1

1,5

2

1 3 5 7 9 11 13 15 17 19

Время, с

В
ел

ич
ин

а 
Y,

 B

0

0,1

0,2

0,3

0,4

0,5

0,6

1 3 5 7 9 11 13 15

Зависимость Y=f(t)

0

0,05

0,1

0,15

0,2

0,25

0,3

0,35

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12

Время, с

Y
, V

Зависимость Y=f(t)

0

1

2

3

4

5

6

7

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21

Время, мс

Y,
 B



8 

 

9. Отримати діагностичні параметри на основі аналізу експериментальної 

S-кривої електрообладнання: 

 

 
 

10.  Отримати діагностичні параметри на основі аналізу часової 

характеристики електрообладнання: 

 

 
 

11.  Запропонувати блок-схему діагностики  системи охолоджування 

обладнання. 

12.  Запропонувати блок-схему діагностики обладнання освітлення 

салону транспортного засобу. 

13.  Запропонувати блок-схему діагностики обладнання опалювання 

салону. 

14.  Запропонувати блок-схему ручної діагностики вимірювальної схеми 

на резисторах. 

15.  Запропонувати блок-схему діагностики системи керування 

електрообогрівом салону. 

16.  Запропонувати блок-схему діагностики електропривода насоса. 

17.  Запропонувати блок-схему діагностики логіко-тиристорного 

виконавчого елемента, що реалізовує функцію Y=X2(X1VX2^). 

18. Запропонувати блок-схему діагностики логіко-транзисторного 

виконавчого елемента, що реалізовує функцію Y=X1(X1^VX2). 

19. Запропонувати блок-схему діагностики логіко-тиристорного 

виконавчого елемента, що реалізовує функцію Y=X1*X2(X1VX2^). 

20. Запропонувати блок-схему діагностики логіко-транзисторного 

виконавчого елемента, що реалізовує функцію Y=X2(X1VX2). 

 

Зависимость N=f(t)
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21. Запропонувати блок-схему діагностики безконтактного 

сигналізатора, що реалізовує функцію Y=X2X3(X1^VX2^). 

22. Запропонувати блок-схему діагностики безконтактного 

сигналізатора, що реалізовує функцію  Y=X2^X3^(X1VX2). 

23. Запропонувати блок-схему діагностики безконтактного 

сигналізатора, що реалізовує функцію Y=X2X3(X1VX2^). 

24. Запропонувати блок-схему алгоритму діагностики випрямного 

агрегату силового джерела живлення. 

25. Запропонувати блок-схему алгоритму діагностики справності 

обмоток електродвигуна постійного струму. 

26. Запропонувати блок-схему діагностики справності обмоток 

електродвигуна змінного струму. 

27. Запропонувати блок-схему діагностики системи запалення 

автомобіля. 

28. Запропонувати блок-схему діагностики релейно-контактної схеми 

керування електродвигуна постійного струму. 

29. Запропонувати блок-схему діагностики аналогової схеми керування 

електродвигуна змінного струму. 

30. Запропонувати блок-схему діагностики релейно-контактної схеми 

керування електродвигуна змінного струму, із захистом від перегріву і к. з. 

 

 

Контрольні запитання 

 

1. Що таке резистивна схема? 

2. Як складаються резистивні схеми і які параметри можна розрахувати 

для таких пристроїв? 

3. Що таке резистивний дільник напруги і для чого він використовується? 

4. Як визначається опір послідовно сполучених резисторів? 

5. Як визначається опір паралельно сполучених резисторів? 

6. Як визначається опір комбінованих з’єднань резисторів? 

7. Поясніть призначення рядів номінальних величин резисторів. 

8. Як враховуються допустимі відхилення номінальних значень і 

розсіювана потужність резисторів? 

9. Поясніть призначення змінних резисторів в електричних схемах. 

10. Для чого в схемах використовуються штепсельні розйоми? 

11. Що таке вимірювальний міст? 

12. У чому різниця між врівноваженими і неврівноваженими мостами? 

13. Які бувають вимірювальні мости? 
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14. Для чого застосовуються вимірювальні мости? 

15. Для чого використовуються резистивні датчики? 

16. Поясніть пристрій резистивних датчиків. 

17. Поясніть принцип роботи вимірювальної схеми. 

18. Як виконується пошук несправностей в схемах за допомогою 

переносних приладів контролю? 

19. Як вибираються засоби контролю для пошуку несправностей в 

електроустаткуванні? 

20. Для чого складаються рекомендації для пошуку несправностей в 

електричних схемах? 

21. Що таке конденсатор? 

22. Що таке індуктивність? 

23. Що таке структурні і діагностичні параметри? 

24. Які відомі системи при визначенні взаємозв’язку структурних і 

діагностичних параметрів ТЗ? 

25. Поясніть принцип розробки алгоритму діагностування 

електроустаткування. 

26. У чому різниця між автономними і стаціонарними засобами 

діагностики електроустаткування? 

27. Як вибираються датчики при проектуванні систем діагностики 

електроустаткування ТЗ? 

28. У чому різниця між автономною і стаціонарною АСД?  

29. Що таке бінарне моделювання? 

30. Поясніть принцип створення бінарних систем діагностики 

технологічного устаткування. 

31. У чому полягає алгоритм паралельного моделювання вхідних 

сигналів? 

32. Які властивості має функціональна схема для діагностичного аналізу 

справності устаткування? 

33. Для чого в бінарних засобах діагностики використовують 

сигналізатори? 

34. Чи є в бінарному діагностери-індикатор вхідного набору? 

35. Що таке пульс-пара? 

36. Для чого використовують засоби сигналізації? 

37. Для чого призначаються засоби сигналізації? 

38. Як реалізують математичні описи дискретних засобів сигналізації? 
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39. Поясніть прийоми схемотехніки для реалізації сигналів сповіщення в 

проєктованих засобах діагностики технологічного устаткування. 

40. Поясніть призначення шафових щитів. 

41. Поясніть призначення пультів керування. 

42. Як позначаються шафи і пульти при їх замовленні для виготовлення 

(постачання)? 

43. Які вимоги враховуються при проектуванні шаф і пультів керування? 

44. У чому особливості інтерфейсів програмованих засобів діагностики. 
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