
[image: image1.wmf]÷

ø

ö

ç

è

æ

+

×

+

÷

ø

ö

ç

è

æ

+

×

=

A

A

V

V

t

н

g

t

н

g

I

I

U

U

g

g

g

g

;


[image: image2.wmf]X

X

R

R

g

g

»

¢

.

Абсолютна похибка визначається за формулою
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Дійсне значення 
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 знаходиться в границях 
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Таблиця 2

Параметри

навколишнього повітря
Групи приладів


А
Б
В

Температура, о С
від + 10

до + 35   
від – 30

до + 40
від – 50

до + 60

Таблиця 3

Клас точності приладів
Допустима зміна показів приладів груп, %


А
Б
В

0,05
± 0,05
—
—

0,1
± 0,1
—
—

0,2
± 0,2
± 0,15
± 0,15

0,5
± 0,5
± 0,4
± 0,3

1,0
± 1,0
± 0,8
± 0,5

1,5
± 1,5
± 1,2
± 0,8

2,5
± 2,5
± 2,0
± 1,2

4,0
± 4,0
± 3,0
± 2,0

Задача 2. Вимір струму і напруги в колах постійного струму
Вимірювальний механізм (ВМ) магнітоелектричної системи розрахований на струм 
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 і напругу
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 і має шкалу на 
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 поділок (табл. 4). Визначити:

1) схему  вмикання  вимірювального механізму із шунтом і дати вивід формули 
[image: image9.wmf]ш

R

;

2) сталу вимірювального механізму по струму 
[image: image10.wmf]I
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, величину опору шунта 
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 і сталу амперметра 
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, якщо цим приладом потрібно вимірювати струм 
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